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บทสรุปโครงการ 

 

การพัฒนารถไฟฟ้าสามล้อที่มีระบบขับเคลื่อนอิสระสองล้อหลังท่ีมีระบบรักษาเสถียรภาพการขับขี่เพื่อรองรับ

การขนส่งสาธารณะและการลำเลียงสินค้าในเขตพื้นที่เมือง 

แหล่งทุน หน่วยบริหารและจัดการทุนดา้นการเพิ่มความสามารถในการแข่งขันของประเทศ 
(บพข.) และ บริษัท เทคโนโลยอีีสานเหนือ จำกัด 

หน่วยงานความร่วมมือ บริษัท เทคโนโลยีอีสานเหนือ จำกัด 
ระยะเวลา  1 ปี 11 เดือน  (16 กันยายน 2565 – 15 สิงหาคม 2567) 
หัวหน้าโครงการ  วัลลภ รัตนถาวร 
ผู้ร่วมวิจัย  สุธี โอฬารฤทธนิันท์ สินธุ จนัทพันธ ์
   ชัยวิวัฒน์ เกยูรธำมรงค ์ ยศวัฒน์ เศรษฐกุลสิทธิ ์
   อรรถพล พลาศรัย  ฉัตรชัย ศรีสุรางค์กุล 
   เศรษฐลัทธ์ แปงเคร่ือง เอกรัตน์ ไวยนิตย ์
   จักรกฤษ พงษ์พิสุทธินนัท์ 

 

ภาคการขนส่งเปน็หนึ่งในกิจกรรมที่มีการปล่อยก๊าซเรือนกระจกและมลพิษทางอากาศจำนวนมหาศาลออกสู่

บรรยากาศ การเปลี่ยนการใช้รถยนต์เครื่องยนต์สันดาปภายในมาเป็นรถยนตไ์ฟฟา้ในรูปแบบตา่งๆ จะช่วยลดมลพิษจาก

ไอเสียรถยนต์และสง่ผลดีในด้านการประหยัดพลงังาน งานวิจยันี้จะทำการพัฒนารถสามล้อไฟฟ้า เพื่อใช้ในการขนส่ง

ผู้โดยสารและการขนส่งสนิค้าในเขตเมือง โดยรถที่พัฒนาขึ้นนี้จะขับเคลื่อนด้วยมอเตอร์ไฟฟ้า และเพิ่มความปลอดภัยและ

เสถียรภาพของรถขณะเข้าโค้ง โดยติดตั้งมอเตอร์ขับชนิดดุมล้อที่ล้อหลังทั้งสอง เพื่อให้เกิดการควบคุมแรงบิดของล้อเป็น

อิสระต่อกัน พร้อมกับมีกลไกรักษาสมดลุของตัวรถในขณะเข้าโค้งหรือที่เรียกว่า Tilting Mechanism ซึ่งจะช่วยเพิ่ม

เสถียรภาพและความปลอดภัยในการขับขี่ให้มากข้ึน นอกจากนีโ้ครงสร้างและตัวรถยังผลิตจากวัสดุนำ้หนักเบา เพื่อลด

การใช้พลังงานและเป็นมติรกับสิ่งแวดล้อมมากข้ึน  

https://www.nstda.or.th/home/news_post/sci-update-khamkoon-ev/ 
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